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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST -01.

ROBOTY ROZBIORKOWE

[ Kluczborskie Centrum Lekkoatletyczne w Kluczborku |




|ST-01 Roboty rozbiérkowe 2]

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST Wwymagania dotycge wykonania i odbioru robot
przygotowawczych zwzanych z wykonaniem wszelkiego rodzaju rozbiérelamach projektu
»Kluczborskie Centrum Lekkoatletyczne w Kluczborku'.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jakaudh@ht przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot ohjtych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiérkami.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowesszgodne z obovgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST - 00. ,Wymagania ogOlnpt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST - 00. ,Wymagania ogolne” pkt 1

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w $D.-,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Materiaty pochodzce z rozbidrki

Wszystkie materiaty pochodee z rozhidrek a nie przeznaczone do ponownego wbudowamnigateriatami
Wykonawcy i podlegaj wywiezieniu i utylizacji na koszt Wykonawcy. Przgp maksymala odlegtas¢ wywozenia
do 3 km w miejsce wskazane przez Zamawiago.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST - 00. ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwazanych z rozbiork moze by wykorzystany sprg podany poniej, lub inny
zaakceptowany przeziyniera:
- koparko-tadowarki,
samochody ezarowe, samowyladowcze
— samochody dostawcze
mioty elektryczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgee transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST - 00. ,Wymagania ogGhké?.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mana przewozi dowolnym $rodkiem transportu na odleg® do 3 km na miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST - 00.m\Atyania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obiektu obejmusunicie z terenu budowy wszystkich giinych elementéw
wymienionych w dokumentacji projektowej, zgodnie z dokumtaep projektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji int@eyracyjnej lub/i rozbiérkowej, trynier maze
polect Wykonawcy sporzdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie dkoey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mina wykonywa mechanicznie lub ecznie w sposob ok&tony w ST lub przez
Inzyniera.

Nalezy dokona& oczyszczenia rozebranych elementéw (z zaprawy, kawatkétono, izolacji itp.) i ich
posortowania.

Wszystkie elementy midiwe do powtdérnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniagzinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie siagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewté je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staje wlkasndicia Wykonawcy, powinny by usunete na miejsce
uzgodnione z laynierem.

Roboty rozbiérkowe elementéw konstrukcyjnych mgleze szczegolna uwagwykonugc niezigdne
zabezpieczenia wynikage z dokumentacji projektowej lub dokumentacji rozbioériepwWykonawca podczas
wykonywania powinien zachowa&zczegodla uwag;.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 00. ,Wymagania ogélne” pkt 6
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakaci robét polega na wizualnej ocenie kompletctiowykonanych robdt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST - 00. ,\Wganié ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Wszystkie roboty zwjzane z rozbidrkami, ktéregsobmierzane obmierzaesiv mb, m2 i m3 elementéw
rozbieranych.

Pozostate roboty rozbidrkowe niectg w przedmiarze robét a wynikgje z dokumentacji technicznej nie
s3 osobno obmierzane i przyjmuje sie g wliczone w wykonanie rob6t podstawowych.

8. ODBIOR ROBOT

Zgodnie ze Specyfikagjlstotnych Warunkéw Zamowienia Zamavigieggo. Zamawiacy okrelit sposob
odbioréw lub odbioru w SIWZ do udzielenia zaméwapublicznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie ze Specyfikadptotnych Warunkéw Zamoéwienia Zamavgieg¢go. Zamawiagy okrelit sposéb
ptatndici w SIWZ do udzielenia zaméwienia publicznego.
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9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostki obmiarowej wykonania robot obejmuje:
- rozbiérka elementéw wskazanych w dokumgnta
- roboty pomocnicze niezine do wykonania robot podstawowych, w tym m.iboty zabezpieczage,
- wywoz i utylizacg gruzu i odpadéw wraz z optatami utylizacyjnymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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